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» Différents produits et outils sont disponibles pour décrire la variété, la distribution UQAR
et la configuration des ressources forestiere au Québec : @f
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* La carte écoforestiere découpe le territoire en polygones censés avoir une
CompOSition et StrUCtU re |e pIUS homogéne pOSSIb|e Centre d'étude de la forét Laboratoire de gestion de la faune terrestre

* Les données LIDAR aéroporté quantifient la structure de la végétation en
3D, de la canopée au sol.

« Caractériser la sélection d'habitat est crucial pour comprendre les besoins des
grands mammiferes et orienter la gestion forestiére.

CONTEXTE

* Les approches traditionnelles se basent en grande partie sur la carte écoforestiére.
Peu d’efforts ont été investis a utiliser des données LIDAR pour bonifier des
modeéles de sélection d’habitat.

QUANTIFIER L’APPORT DU LIDAR A LA PERFORMANCE
DES MODELES DE SELECTION DE RESSOURCE DE QUATRE
GRANDS MAMMIFERES : LE CARIBOU FORESTIER,
L’ORIGNAL, L’OURS NOIR ET LE COYOTE
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